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1. Ontisch gesehen sind Fahrzeuge subjektvermittelnde Objekte. Bei nur 3 

anstatt 4 Rädern ergeben sich die folgenden Strukturen 
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d.h. die Struktur 

 

 

   

  

ist wegen Rechts- statt Linksverkehrs (in denjenigen Ländern, in denen er 

gilt) ausgeschlossen. Man beachte, daß in diesem Fall die ausgeschlossene 

konverse Struktur nicht-subjektstandpunktabhängig ist. Im folgenden bedeu-

ten die Symbole V, H Sl, Sr vorne, hinten und seitlich links/rechts, also genau 

wie bei Häuser-Systemen (vgl. Toth 2012). 
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2.1. S = (V(2), H(1)) 

 

Messerschmidt 

2.2. S = (V(1), H(2)) 

 

Reliant Robin 
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2.3. S = (Sl(2), Sr(1)) 

 

Harley Davidson mit Seitenwagen 

Literatur 

Toth, Alfred, Systeme, Teilsysteme und Objekte I-IV. In: Electronic Journal for 

Mathematical Semiotics 2012 

10.4.2016 


